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„Rozbudowa ekspozycji Epi-Centrum Nauki o nowe stanowiska edukacyjne w Białostockim Parku Naukowo-Technologicznym – dostawa symulatora dachowania”

Załącznik nr 2
OPZ symulator dachowania
1. Urządzenie złożone z kompletnego nadwozia samochodu osobowego w typie SMART. Nadwozie symulatora powinno być identyczne jak pojazdu samochodowego przeznaczonego do eksploatacji.
2. Symulator powinien być zbudowany na bazie oryginalnej karoserii samochodowej.
3. W skład wnętrza nadwozia powinny wchodzić wszystkie elementy standardowego wyposażenia takie jak kierownica, pasy bezpieczeństwa oraz być wyposażony w pedały: gaz, hamulec, sprzęgło. Dopuszcza się brak elementów układu elektrycznego, napędowego, przeniesienia napędu, zawieszenia, układu hamulcowego i innych, które nie biorą udziału w symulacji dachowania pojazdu.
4. Nadwozie powinno posiadać zamontowane na stałe koła, zabezpieczone przed obracaniem się wokół osi.
5. Konstrukcja symulatora umożliwia przytwierdzenie do podłoża oraz posiada mocowania umożliwiające rozładunek podczas transportu do miejsca montażu.
6. Rama lakierowana proszkowo w kolorze czarnym strukturalnym min 3 warstwowo.
7. Podłoga obłożona sklejką antypoślizgową wodoodporną.
8. Symulator powinien być dostarczony z platformą stacjonarną o długości max. 3600 mm, szerokości całkowita wraz ze stopniami wejściowymi po bokach max. 2800 mm, wysokość całkowita z pojazdem max. 2500 mm
9. Wejście do wnętrza pojazdu odbywa się za pomocą stopni wejściowych dołączonych do zestawu - 2 szt.
10. System zasilania z sieci ogólnodostępnej 230V z przejściówką do zasilania prądem 380V (prąd trójfazowy).
11. Symulator powinien być wyposażony w zabezpieczenia przeciw porażeniowe, umożliwiające eksploatację urządzenia w warunkach opadów atmosferycznych.
12. Symulator powinien mieć możliwość wyłączenia w dowolnym położeniu i wznowieniu jego pracy oraz wyłącznik awaryjny.
13. Symulator powinien posiadać płynną regulację prędkości obrotowej (min 3 poziomy prędkości) wraz z trybem automatycznego cyklu pracy i trybem sterowania ręcznego zgodnie z normą bezpieczeństwa CE.
14. Awaryjny stop – funkcja grzybka bezpieczeństwa – zatrzymanie z dowolnej pozycji oraz prędkości w czasie poniżej 0,2 sek.
15. Możliwość awaryjnego ręcznego obrotu symulatorem w razie zaniku zasilania poprzez ręczne obrócenie symulatora bez użycia siły, umożliwiające przywrócenie symulatora do pozycji startowej w razie zaniku napięcia.
16. Praca symulatora powinna się odbywać w obydwu kierunkach obrotu (zmiany kierunku prawo, lewo), w celu poprawy komfortu i bezpieczeństwa powinna posiadać tzw. „miękki” start i zatrzymanie cyklu pracy.
17. Deklaracja CE spełniająca normy maszynowe, kompatybilności elektromagnetycznej oraz niskonapięciowej.
18. Badania przeciw porażeniowe potwierdzone przez firmę posiadającą aktualne uprawnienia do tego typu badań.
19. Certyfikat ukończenia szkolenia w zakresie obsługi oraz BHP podczas eksploatacji.
20. Gwarancja min. 12 miesięcy.
21. Wraz z urządzeniem Wykonawca powinien dostarczyć instrukcję obsługi, kartę gwarancyjną, dokumenty do rejestracji pojazdu, dokumenty potwierdzające legalność użytej karoserii oraz schematy elektryczne skrzynki sterującej oraz oświetlenia pojazdu.
22. Wykonanie personalizacji karoserii pojazdu wg wskazań Zamawiającego (oklejenie karoserii).





