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Załącznik nr 2
Opis przedmiotu zamówienia 
Specyfikacja:
· Roboty interaktywne powinny mieć postać psa – 2 szt. 
· Materiał: stop aluminium + elementy obudowy robota powinny być wykonane z wysokowytrzymałego tworzywa inżynieryjnego (np. poliamid, ABS wzmocniony włóknem szklanym lub równoważny), charakteryzującego się wysoką odpornością na uderzenia, niską masą i trwałością w warunkach użytkowania zewnętrznego.
· Podstawowa moc obliczeniowa: min. 8-rdzeniowy CPU
· Stacja dokująca: moc obliczeniowa min 40 Tops z algorytmami AI i wsparciem technicznym
· Ilość osi: min. 12
· Udźwig: 8-10 kg
· Prędkość ruchu: 3,0 - 5 m/s
· Zakres ruchu: min korpus:-48° ÷ 48°; udo: -200° ÷ 90°; podudzie: -156° ÷ -48°
· Okablowanie wewnętrzne w stawie kolanowym; chłodzenie wspomagane rurami cieplnymi stawów
· Możliwość chodzenia po schodach i pochylniach: wysokość spadku przy wspinaniu:  14-16 cm; kąt nachylenia wspinaczki min 40°
· Ultra-szerokokątny 3D LIDAR: funkcja wykrywania obiektów i unikania przeszkód; szerokokątna kamera HD
· Kamera szerokokątna HD
· Czujnik nacisku w nogach
· Lampa przednia
· System bezprzewodowego śledzenia pozycjonowania wektorowego i sterowania do realizacji funkcji towarzyszenia
· Robot musi być wyposażony w system inteligentnego podążania za operatorem (ISS 2.0 lub równoważny), umożliwiający autonomiczne poruszanie się w trybie śledzenia bocznego z precyzyjnym pozycjonowaniem oraz aktywnym omijaniem przeszkód.
· Kontroler manualny
· Ruchy specjalne: chodzenie w stylu "moon walk" (spacer w przestrzeni), krok boczny, krok krzyżowy, skok w górę, skok do przodu, salto w przód, radość, podanie ręki, rzucanie przedmiotami, siadanie, rozciąganie się, ukłony, różne kreatywne tańce itp.
· Moduł rozpoznawania głosu: funkcja interakcji głosowej, odpowiedzi w czasie rzeczywistym (na poziomie milisekund), technologia rozpoznawania głosu o wysokiej precyzji i szybkim przyswajaniu
· mikrofon, głośnik, oświetlenie (3W), funkcja wskazywania statusu systemu, natychmiastowe informacje zwrotne o statusie robota, możliwość wykonywania pokazowych ruchów przy muzyce i świetle
· Komunikacja 4G z wbudowanym eSIM; inteligentne aktualizacje OTA
· WIFI6: co najmniej dwuzakresowe, standard 802.11ax; Bluetooth: 5.2/4.2/2.1
· Aplikacja: transmisja obrazu HD, zdalne sterowanie, podgląd wszystkich danych; graficzne programowanie w aplikacji
· Możliwość zainstalowania ramienia serwomechanicznego.
· Czas pracy na baterii: 2-4 godziny
Wyposażenie standardowe: 
· akumulator min 15000 mAh, 
· szybka ładowarka min 300 W, 
· dodatkowe nakładki na stopy (4 sztuki), 
· przyrząd do kalibracji nóg, 
· podstawkę serwisową, 
· kabel USB-A / USB-C, 
· walizkę transportową, 
· pilot bezprzewodowy, 
· aparaturę sterująca (kontroler)
Wyposażenie dodatkowe:
· mata (płytka) samoładująca – 1 szt.
· bateria długotrwała o pojemności min 15000 mAh, min 430 Wh – 1 szt.
Warunki dodatkowe:
· Serwis gwarancyjny door-to-door
· Dostawca w okresie 1 tygodnia po dostawie powinien przeprowadzić uruchomienia robotów oraz szkolenie w siedzibie Zamawiającego (Epi-Centrum Nauki w Białymstoku) dla 13 osób z zakresu: obsługi, kalibracji oraz konserwacji robota.
· Gwarancja min 12 miesięcy. 
